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INTRODUCCION

La competencia por los recursos alimentarios es comun en animales alojados en grupo. En un contexto
de ganaderia de precision, los datos recopilados por comederos electrénicos pueden utilizarse para
identificar nuevos fenotipos de comportamiento alimentario (CA) y jerarquia social (JS) que ayuden a
entender los mecanismos por los cuales un animal influye en la eficiencia alimentaria de sus compafieros
de grupo (Piles et al., 2024). En este trabajo, hemos utilizado la informacién de los comederos electrénicos
para identificar parametros de CA que sean indicadores del rango de un individuo dentro de la jerarquia
social o su nivel de dominancia entre los compaiieros de corral y para evaluar la relacién de estos carac-
teres con el crecimiento y la eficiencia alimentaria. Se ha considerado la comida como elemento de es-
tudio porque es la unidad biolégicamente relevante mas pequeiia del CA relacionada con el concepto
biolégico de saciedad (Howie et al., 2009). relacionadas con las visitas al comedero. linea en blanco)

MATERIAL Y METODOS

Se engordaron 5516 cerdos de 63 a 162 dias de edad (120 Kg) en corrales equipados con un comedero
electrénico y una béscula. Los animales correspondian a 52 lotes alojados en 440 corrales de 14
cerdos. Durante cada visita al comedero, se registré el tiempo transcurrido en el mismo, el consumo
individual de alimento y el peso corporal. Para cada animal se calculé el tiempo maximo entre visitas
consecutivas para que pertenezcan a una misma comida (Howie et al., 2009). Tras eliminar los datos ané-
malos, se calcularon diferentes caracteres de CA por animal: nimero de comidas, nimero de visitas y
tiempo de ocupacién para completar una comida, tiempo entre primera y ultima visita durante la co-
mida, velocidad de ingesta, velocidad de ingesta para completar una comida e intervalo entre comidas.
También se calcularon caracteres de JS: posicion/orden en que cada animal accede al comedero, ratio
de visitas en el periodo de ingesta preferido, distribucion del alimento, el tiempo de ocupaciéon en el
comedero y numero de visitas totales diarias entre compaferos de corral. Se calcularon las correlaciones
de Pearson entre todos los caracteres.

RESULTADOS Y DISCUSION

Los resultados obtenidos en nuestro estudio respaldan las cuatro tipologias de alimentacién descritas
en la literatura: animales que comen muchas veces rapido o lento y animales que comen pocas veces ra-
pido o lento. Por otro lado, los cerdos que comieron mas y mas rapido tuvieron un mayor indice de con-
version. Los animales que comieron mas, mas veces y ocuparon durante mas tiempo el comedero que
sus compaiferos, comieron en los periodos preferidos de tiempo, por lo que se les podria considerar
como dominantes respecto a sus compaferos de corral. En cambio, estos ultimos tuvieron que adaptar
su CA a los periodos de tiempo restantes. Por otra parte, un individuo dominante seria aquel que come
muchas veces pequefias cantidades a bajo ritmo de ingesta mientras que un animal subordinado seria
aquel que come pocas veces mayores cantidades y rapidamente.

CONCLUSION

La informacién de los comederos electronicos en corrales de cerdos alojados en grupo es Util para iden-
tificar patrones de alimentacién y definir parametros relacionados con el rango social de un individuo.
Algunos de ellos estan correlacionados con el crecimiento y la eficiencia alimentaria permitiendo una
identificacién de los animales mas eficientes sin necesidad de pesar al animal.
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